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Настоящата е първата от двете неразделно свързани части на настоящата разра-

ботка, като включва: въведението, рационалните апроксимации на оператори от 

обобщеното дробно смятане. Втората съдържа разделите за: алгоритми за управ-

ление, основани на рационални апроксимации на оператори от обобщеното дроб-

но смятане; нов клас системи за автоматично управление, основани на обоб-

щеното дробно смятане; качество и нови свойства на системите за фрактално уп-

равление, методи за синтез; индустриални приложения на фракталните системи 

за управление, заключение и литература. 

 

Автор: Емил Николов, проф. дтн, катедра „Автоматизация на Непрекъснатите 

Производства“, Факултет Автоматика, Технически Университет - София; E-mail 

address:  nicoloff@tu-sofia.bg 

 

Постъпила на 23.07.2014                   Рецензент доц. д-р Н. Г. Николова 

 

 

 

 

 

 

 

188

mailto:nicoloff@tu-sofia.bg




http://www.researchgate.net/profile/Patrick_Lanusse
http://www.researchgate.net/profile/Patrick_Lanusse
















http://ieeexplore.ieee.org/xpl/tocresult.jsp?isNumber=15961&page=2
http://ieeexplore.ieee.org/xpl/tocresult.jsp?isNumber=15961&page=2
http://www.steveselectronics.com/petras/
http://eii.unex.es/isa/Webs%20personales/BlasMVinagreJara.htm
http://automation.unileoben.ac.at/ia_web/institute/staff/staffmembers/paul.html
http://www.kluweronline.com/issn/0924-090X
http://ipsapp009.lwwonline.com/ips/frames/toc.asp?J=5053&I=66
http://ipsapp009.lwwonline.com/ips/frames/toc.asp?J=5053&I=66
http://www.worldcat.org/search?q=su%3AFractional+calculus.&qt=hot_subject
http://www.diogenes.bg/fcaa
http://www.worldcat.org/title/journal-of-fractional-calculus/oclc/29046195
mailto:nicoloff@tu-sofia.bg




























































































































































mailto:d.nikolov@ecad.tu-sofia




















CHECK_END на ФБ “TESTING_PosF” се явява и входно събитие 
Rot_Table_in_NextPos на  ФБ “TABLE_CTRL”. Генерира се изходно събитие 

ROT_TABLE_ON и масата се завърта на 60°. Обработеният и проверен детайл 
постъпва в поз.А, от където се премества към следваща станция чрез робот или 

манипулатор.     

6. ЗАКЛЮЧЕНИЕ 

Стандартът IEC 61499 улеснява проектирането на системи за управление, като 
отговаря както на нарастващите изисквания към съвременните системи за уп-

равление в реално време, така и на актуалното състояние на информационните и 
интернет технологии. Моделите дефинирани в стандарта подпомагат разработ-

ката на динамично реконфигуриращо се управление, което е едно от основните 
им предимства в сравнение с моделите, дефинирани в трета част на стандарта 
IEC 61131. 

В настоящата статия е предложена реконфигурирана конфигурация на станция 
Festo MPS Processing, като е разработено IEC 61499 базирано управление за нея. 

Създадени са базирани на стандарта IEC 61499 приложение, ресурс и устройст-
во за управление на станцията. Дефинирано е и приложение  за динамично ре-
конфигуриране на управлението на станцията, чието създаване предстои.  
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